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1 Description
Le capteur Force VTT® permet l'informatisation des mesures de force. Il est
composé d’un adaptateur type VTT® relié & un capteur force (non amovible)
par un cordon de 1,5 m. Le capteur est de type lame de flexion avec jauge
de contrainte.
O,
©
1 — Connexion a la console 4 — Cordon de liaison adaptateur/capteur
2 — Commutateur de sélection du del5m
calibre 5 — Corps du capteur en aluminium
3 — Boutons poussoir de remise a zéro 6 — Vis de maintien du capteur (bloquée)
et de réglage fin 7 — Lame de flexion
2 utilisation
2.1 Interfaces
Ce capteur fonctionne avec la console VTT® ou ESAO PRIMO
Il peut alors étre exploité avec VTT® :
- en mode autonome
ou
- connecté a un ordinateur
2.2 Connexion du capteur sur la console VTT®
Le capteur se connecte a l'aide du connecteur situé sur la face arriere du
boitier :
e présenter le capteur dans I'alignement de la voie de mesure choisie.
e engager le capteur sur le guidage de la console.
o suivre le systéme de guidage de la console VTT®.
e engager bien a fond.
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2.3 Mise en service avec VTT

e connecter le capteur.

e allumer la console VTT®.
Si le capteur n’est pas reconnu, mettre a jour votre console VTT connectée
au PC avec la disquette par I'intermédiaire du logiciel Espace-VTT.

- connecter la console a votre PC

K" T
- ouvrir 'espace VTT en cliquant sur I'icdne Q présent dans
votre poste de travail

r*g Installer

- cliquer sur Installer ==
- installer le logiciel Biosflash

2.4 Mise en service avec ESAO Primo
Le capteur est obligatoirement reconnu par l'interface.

- connecter la console a votre PC,
- connecter le capteur sur la console
- démarrer votre logiciel d’acquisition.

3 Avantages matériels

e Le capteur peut mesurer des forces de traction et de compression.
La sérigraphie sur le capteur indique le sens mesuré positivement
ou négativement.

e Une pince en bout de lame permet de suspendre simplement des
masses ou des ressorts. Elle est amovible afin de permettre
I'utilisation d’autres accessoires.

e Lors de I'étude des oscillations grace a ce capteur, il est possible de
centrer simplement les oscillations autour de zéro (voir tarage).

e Protection mécanique assurée par le tube en aluminium contre les
surcharges supérieures a 10 N.

Attention : compte tenue de la consommation non négligeable du capteur il
est recommandé de I'utiliser avec VTT® alimentée par bloc secteur.
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4 Expérimentation

e Le capteur force VTT® peut étre utilisé comme dynamométre pour
mettre en avant la loi P=mg.

e Utilisé avec le pendule élastique vertical (réf : 222 040, non fourni),
vous disposez d'un systeme performant pour I'étude des oscillations
verticales libres : influence de la masse, de la raideur et de
I'amortissement sur la (pseudo) période.

5 Etude des oscillations verticales d’un
systéme masse-ressort.

5.1 Objectifdu TP

Etude des oscillations verticales libres : influence de la masse, de la raideur
et de I'amortissement sur la (pseudo)période.

5.2 Matériel

Systéme d'acquisition VTT®.
Capteur force VTT®.
Pendule élastique vertical (ou autre systéeme masse ressort).

Logiciel Généris 5, 5 Plus ou Compliss.

5.3 Avantages du matériel

e Informatisation simple de I'étude des oscillations verticales

e Reconnaissance automatique du capteur dés sa connexion a la
console.

e Possibilité de centrer les oscillations autour de zéro (tarage simple).

e La composition du pendule élastique vertical permet d'étudier
séparément et de facon simple l'influence des différents paramétres
expérimentaux sur la (pseudo)période.

5.4 Avantages du logiciel

e Superposition des acquisitions sur un méme graphe pour simplifier
les comparaisons.
e Outils de modélisation et de calcul pour traiter les données.

e Rédaction directe du compte rendu de TP dans le logiciel.
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5.5 Reésultats obtenus
En affichant deux a deux les courbes correspondantes a la modification d'un
parametre, il est possible de mettre en avant son influence.
L'outil de modélisation permet d'obtenir les équations des courbes et de
comparer les (pseudo)périodes entre elles et avec les résultats théoriques.
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6 Caractéristigues techniques
Choix du calibre Sélection par commutateur (2):
-5N/+5N,
précision +/- (2% mesure + 30 mN) aprés étalonnage
résolution 10 mN
-0,5N/+0,5N
précision +/- (2% mesure + 3 mN) apres étalonnage
résolution 1 mN
Tarage Par boutons poussoirs (3)
Appui simultané sur les deux boutons pour la remise a zéro.
Boutons + ou — pour réglage fin
Attention : tarage limité a la moitié du calibre
a effectuer pour tout changement de calibre
Réglage Réglage de pente en cas de décalage : par potentiométre
accessible par tournevis dans le casier a pile.
7 Service apres vente
La garantie est de 2 ans, le matériel doit étre retourné dans nos ateliers.
Pour toutes réparations, réglages ou pieces détachées, veuillez contacter :
JEULIN - SUPPORT TECHNIQUE
Rue Jacques Monod
BP 1900
27 019 EVREUX CEDEX FRANCE
+33 (0)2 32 29 40 50
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1. Description

The VTT® Force sensor enables the computerisation of force measurements.
It consists of a VTT® type adaptor connected to a force sensor (non
removable) by a 1.5 m cord. The sensor is of the flexion blade type with
strain gauge.

1 — Connection to the console 4 — Adaptor/sensor connecting cord of 1.5 m
2 — Switch to select the rated capacity 5 — Aluminium sensor casing

3 — Reset and fine adjustment push- 6 — Sensor retaining screw (locked)

buttons 7 — Flexion blade

2. Use

2.1

Interfaces

This sensor works with the VTT® console or ESAO Primo.

2.2 Connecting the sensor to the VTT® console

The sensor is connected using the connector located at the back of the box
of the VTT console or the front face of the ESAO Primo:

Place the sensor in line with the selected measurement channel.
Engage the sensor on the console guide.
Follow the guidance system of the VTT® console.

Engage it fully.
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2.3 Commissioning with the VTT console

e Connect the sensor.

e Switch on the VTT® console.

If the sensor is not detected, update your VTT console connected to the PC
using the floppy disc via the Espace VTT software.
e Connect the console to the PC,

™ T
e Open the Espace VTT by clicking on the icon Q present in “My
computer”,
|
. r*! Install
e Click on Install == |
¢ Install the Biosflash software.

It can then be used with VTT:
¢ In stand-alone mode

or
e Connected to a computer (an acquisition software such as Compliss
or Generis is then required).

2.4 Commissioning with the ESAO Primo

The sensor is automatically detected by the sensor.
e Connect the console to your PC,
e Connect the sensor to the console,
e Start your acquisition software.

3. Equipment advantages

e The sensor can measure tractive and compressive forces. The
screen-printing on the sensor indicates the direction measured
positively or negatively.

e A clip at the end of the blade allows weights or springs to be easily
suspended. It can be removed to enable other accessories to be
used.

e When studying oscillations using this sensor, it is possible to easily
centre the oscillations around zero (see calibration).

e Mechanical protection ensured by the aluminium tube against
overloads greater than 10 N.

Caution: Due to the relative high energy consumption of the sensor, it is
recommended to use it with VTT connected to mains.
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4. Experimentation

e The VTT® force sensor may be used as a dynamometer to illustrate
the law P=mg.

e Used with the vertical elastic pendulum (part no.: 222 040, not
supplied), you have an efficient system to study free vertical
oscillations: influence of the mass, stiffness and damping on the
(pseudo) period.

5. Study of vertical oscillations of a mass-
spring system.

5.1 Objective of the Experiment

Study of free vertical oscillations: influence of the mass, stiffness and
damping on the (pseudo) period.

5.2 Equipment

VTT® acquisition system.
VTT® force sensor.
Vertical elastic pendulum (or other mass-spring system).

Généris 5 Plus software package.

5.3 Equipment advantages

e Simple computerisation of the study of vertical oscillations

e Automatic recognition of the sensor as soon as it is connected to the
console.

e Possibility to centre the oscillations around zero (simple calibration).

e The composition of the vertical elastic pendulum helps study
separately and simply the influence of different experimental
parameters on the (pseudo)period.

5.4 Advantages of the software

e Superposition of acquisitions on the same graph to simplify
comparisons.
e Modelling and calculation tools to process the data.

e Direct drafting of the experiment report in the software.
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By displaying the curves corresponding to the modification of a parameter

two by two, it is possible to bring out its influence.

The modelling tool helps compare the (pseudo)periods with one another and

with the theoretical results.
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6. Technical characteristics

Choice of rated Selection by switch (2):
capacity -5N/+5N,

accuracy +/- (2% measurement + 30 mN) after calibration

resolution 10 mN
-0.5N/+0.5N

accuracy +/- (2% measurement +3 mN) after calibration

resolution 1 mN
Calibration By push-buttons (3)

Press the two buttons simultaneously to reset.

+ or — buttons for fine adjustment

Caution: calibration limited to half the rated capacity
to be carried out for any change in rated capacity
Adjustment Gradient adjustment in case of discrepancy: by potentiometer

accessible with a screw driver in the battery case.

7. After-sales service

The device is under a 2-year guarantee, it must be sent back to our

workshops.

For any repairs, adjustments or spare parts, please contact:

JEULIN — TECHNICAL SUPPORT

Rue Jacques Monod
BP 1900

27 019 EVREUX CEDEX FRANCE

+33 (0)2 32 29 40 50
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Assistance
technique en direct

Une équipe d’'experts
a votre disposition du Lundi
au Vendredi (8h30 a 17h30)

® Vous recherchez une information technique ?
® \ous souhaitez un conseil d'utilisation ?
® Vous avez besoin d'un diagnostic urgent ?

Nous prenons en charge immédiatement
votre appel pour vous apporter une réponse
adaptée a votre domaine d’'expérimentation :
Sciences de la Vie et de la Terre, Physique,
Chimie, Technologie .

Service gratuit * :
+ 33 (0)2 32 29 40 50

* Hors colt d’appel

Aide en ligne : |

www.jeulin.fr
Rubrique FAQ

@euun

Rue Jacques-Monod,

Z.1.n° 1, Netreville,

BP 1900, 27019 Evreux cedex,
France

TéI.:'1 +33(0)232294000
Fax: ™" +33(0)232294399
Internet : www.jeulin.fr - support@jeulin. fr

Phone: +33(0)232294049
Fax : BB +33(0)232294305
Internet : www.jeulin.com - export@jeulin.fr

SA capital 3 233 762 € - Siren R.C.S. B 387 901 044 - Siret 387 901 04400017

Direct connection
for technical support

A team of experts at your
disposal from Monday
to Friday (opening hours)

® You're looking for technical information ?
® You wish advice for use ?
® You need an urgent diagnosis ?

We take in charge your request immediatly to
provide you with the right answers regarding
your activity field : Biology, Physics, Chemistry,
Technology .

Free service * :
+ 33 (0)2 32 29 40 50

* Call cost not included
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